Álgebra Linear para Engenharia I

1º Semestre de 2013

Semana de recepção - 25/02 a 01/03

 Início das aulas   - 04/03

1ª Aula: Operações com matrizes: escalonamento.

2ª Aula: Resolução de sistemas lineares.

3ª Aula: Inversão de matrizes e exercícios.

4ª Aula: Definição de 
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, soma de vetores e multiplicação por um escalar.

5ª Aula: Dependência e independência Linear. Base e coordenadas. Mudança de base (se der tempo).

6ª e 7ª Aulas: Produto escalar.

8ª Aula: Exercícios.

                      Semana Santa – 25/03 a 30/03


1ª Semana de Provas – 08 a 12/04 - 1ª Prova – 10/04

9ª Aula: Orientação em 
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. Produto vetorial.

10ª Aula: Produto misto.

11ª Aula: Equações da reta e posições relativas entre retas.

12ª Aula: Equações do plano e vetor normal. 

13ª Aula: Posições relativas entre planos e entre planos e retas.

14ª Aula: Distâncias.

15ª Aula: Exercícios.

OBS: Como  dia 01/05 é feriado, no dia 02/05 (quinta-feira) não haverá aula de Algebra Linear, para manter o mesmo número de aulas em todas as turmas.

2ª Semana de Provas – 13 a 17/05 – 2ª Prova – 15/05

16ª Aula: Espaço vetorial e exemplos.

17ª Aula: Subespaço vetorial, combinação linear.

18ª Aula: Dependência e independência Linear, base.

19ª Aula: Dimensão, coordenadas e o teorema do completamento.

20ª Aula: Soma de subespaços e dimensão da soma.

21ª e 22ª Aula: Exercícios.

OBS: Nos dias 30/05 e 31/05 não haverá aulas, conforme previsto no calendário escolar. Portanto no dia 29/05 (quarta-feira) não haverá aula de Algebra Linear para os professores: Alexandre, Iryna e Ivan, que dão aulas nas segundas e quartas, para manter o mesmo número de aulas em todas as turmas.

3ª Semana de Provas - 17 a 21/06 – 3ª Prova – 19/06 

Prova Substitutiva: 26/06

Programa

1) Matrizes - operações com matrizes; representação matricial de um sistema linear. Sistemas lineares homogêneos e não homogêneos com coeficientes reais - resolução pelo método do escalonamento. Aplicações: matrizes invertíveis; cálculo da inversa através do escalonamento.

2) O espaço dos vetores da geometria, V3 - soma de vetores e multiplicação de vetores por números reais; dependência linear; base; coordenadas; mudança de base; produto escalar; produto vetorial.

3) Geometria analítica no espaço - sistemas de coordendas; equações vetorial e paramétrica de retas e planos; equação geral do plano; vetor normal a um plano, posição relativa entre retas, retas e planos e entre planos, distância.

4) Espaços vetoriais sobre R - propriedades de um espaço vetorial; subespaços vetoriais; dependência linear; base; dimensão; coordenadas. Soma e soma direta de subespaços vetoriais
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